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RINGKASAN 

 

Tujuan dalam penelitian ini adalah Untuk mengetahui besaran konsumsi 

daya sistem terhadap panjang proses grafir dan mengetahui biaya yang di perlukan 

pada proses mengggrafir percentimeternya untuk meneliti konsumsi daya sistem 

terhadap panjang proses grafir dalam hal ini di aplikasikan pada prototipe mesin 

router milling yang menggunakan arduino uno dan software GRBL , dalam 

penelitian ini dilakukan beberapa proses tahapan untuk mendapatkan hasil yang di 

inginkan mulai dari persiapan , pembuatan alat, pengujian alat sampai analisa dan 

pembahasan ,selanjutnya di lakukan pengujian alat dengan menentukan 

tegangan,arus,waktu,cosq terhadap jarak yang telah di tentukan pada arah gerakan 

x yaitu 15 cm, gerakan y yaitu 15 cm dan xy yaitu 21 cm pada pengujian 

menggunakan PCB sebagai tempat untuk menggrafir, pengujian di bagi tiga 

kolom untuk x dan y dengan waktu (30,60,90)detik dan untuk xy(miring) dengan 

waktu (40,80,120)detik dalam percobaan ini menggunakan pola segitiga siku .  

Didapatkan hasil bahwa konsumsi daya pada gerakan y lebih besar yaitu 

57,4 watt dan gerakan x lebih kecil yaitu 35,7 watt kemudian untuk mendapatkan 

daya wh menggunakan waktu jarak tempuh sehingga didapat konsumsi daya 

wh/cm untuk gerakan x dengan jarak 15 cm dengan konsumsi daya per 

centimeternya yaitu 0,058 wh/cm , gerakan y dengan jarak 15 mendapat konsumsi 

daya percentimetrenya 0,093 wh/cm dan untuk gerakan xy mendapat konsumsi 

daya per centimeternya yaitu 0,06 wh/cm sehingga didapat biaya konsumsi daya 

per centimeternya dengan gerakan x yaitu 0,0348 rp/cm, gerakan y yaitu 0,0558 

rp/cm, gerakan xy yaitu 0,036 rp/cm. 

 

 

Kata kunci : Konsumsi Daya, Router Milling, PCB 
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