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ABSTRAK 

Pembuatan mesin cutting plat ini, mesin yang telah dibuat dan dirancang 

ini belum mempunyai spesifikasi yang jelas diharapkan adanya spesifikasi yang 

jelas. Dalam penelitian ini akan dihitung besar daya pada mesin cutting plat pada 

setiap gerakan dan jarak pemotongnya. Untuk mengetahui spesifikasi daya yang 

di konsumsi dengan maksimal, maka pengukuran di ambil dari gerak tiap cm 

(centi meter). Dengan diketahui besar daya mesin pada tiap cm (centi meter) pada 

kondisi tertentu, penggunaan mesin tersebut dapat memperkirakan berapa 

konsumsi daya yang dibutuh pada mesin agar dapat mengetahui spesifikasi mesin 

cutting plat tersebut dan dapat mengetahui berapa biaya yang dibutuhkan saat 

mesin cutting plat berjalan. Pada setiap gerakan sumbu saat motor bergerak 

dengan kondisi tertentu diharapkan dapat mengetahui berapa daya yang keluar 

dengan cara mengukur mulai dari per cm (centi metter) saat mesin cutting plat ini 

bekerja. 

Hasil  dalam sebuah penelitian ini mengenai analisis proses awal dimulai 

dengan cara melakukan penelitian awal yang berfungsi untuk menentukan 

mengukur tegangan, mengukur arus saat mesin bergerak mengukur cosφ. Setelah 

di didapatkan nilai ukur dan direkap dalah sebuah tabel, untuk gerakan horizontal 

(Y) besar daya yang dihasilkan 0.15 (Wh/cm), untuk gerakan vertical (X) besar 

rata-rata daya yang dihasilkan 0.13 (Wh/cm) dan untuk besar rata-rata daya yang 

dihasilkan untuk gerakan miring (XY) 0.07 (Wh/cm). Secara umum mesin itu 

mempunyai konsumsi daya 0.11 Wh untuk setiap cm nya. 

 

Kata-kata kunci : Daya, Wh, Mesin Cutting Plat 
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