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ABSTRAK

Pada kendaraan jalan raya semua jenis mulai kendaraan ringan sampai berat
sistem pengereman selalu di pasang di dalamnya, pada dasarnya rem adalah
mekanisme kerja gesekan dua benda atau lebih yang digunakan untuk mengurangi
laju kendaraan.

Tujuan penelitian ini adalah untuk Merancang dan membuat kerangka
untuk tumpuan semua sistem rem pada kendaraan roda empat. Serta sistem
pengereman yang berjumlah empat roda berupa gabungan antara mekanisme rem
cakram dan rem tromol, dengan tahapan perancangan, pembuatan, dan analisa
keausan, yang dilengkapi dengan beberapa alat ukur, bisa di atur dan di sesuaikan
dengan keperluan uji, dan melakukan perhitungan teoritis untuk di terapkan pada
eksperiman lapangan, serta menghasilkan alat uji pengereman sebagai penunjang
perkuliahan di progdi teknik mesin Universitas Muria Kudus.

Berdasarkan dari hasil pembuatan alat uji sistem rem pada roda empat,
terdapat kesimpulan, motor penggerak yang digunakan 6.5HP dan torsi 1.35 kgf /
3600 rpm, dengan pembebanan berbeda dan lama waktu 300 menit.

Kata kunci : Keausan, trainer, sistem rem
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ABSTRACT

On highway vehicles of all types of mild to heavy vehicles starts braking system is
always in pairs in it, essentially the working mechanism of friction brake is two or
more objects that are used to reduce the rate of vehicle.

The purpose of this research is to design and create a framework for the
object of all the brake system on a four-wheeled vehicles. As well as the braking
system that amounted to four wheels in the form of a combination of a mechanism
of disc brakes and brakes tromol, with stages of designing, making, and analysis
of wear and tear, equipped with some tools measure, can be set and in sesuakan
with the purposes of the test, and do calculations to apply on the indicated field.
as well as generating the braking test tool as supporting coursework in
mechanical engineering progdi University of Muria.

Based on the results of the test tools making brake system on four wheels,
there is a conclusion, motor movers used 6.5 HP and torque is 1.35 kgf/3600 rpm,
with the imposition of a maximum of 7 kg with long time 300 minutes.

Keywords: wear, trainer, brake system
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R Jari-jari mm 7
D Diameter mm 8
p Tekanan kg/cm? 9
A Luas Penampang cm? 10
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DAFTAR LAMPIRAN

Lampiran 1 Gambar kerja
Lampiran 2 Gambar proses pembuatan
Lampiran 3 Foto copy buku bimbingan

Lampiran 4 Biodata penulis

XVil



DAFTAR ISTILAH DAN SINGKATAN

Istilah dan singkatan

Keterangan

IPTEK

IImu pngetahuan dan teknologi

Trainer

Media atau alat peraga

Beacking plate

Tempat dudukan master rem dan kampas rem

bagian belakang.

Rpm

Rotasi per menit (banyaknya putaran dalam satu

menit )

Master cylinder

Mekanisme pergerakan dan penekanan laju aliran
fluida

Manometer

Media alat besar kecilnya nilai pengukuran

Disc breake

Rem cakram / Piringaan

XViil




19



