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RINGKASAN

Mesin cutting adalah sebuah peralatan pemotong lempengan dengan
tingkat kepresisian yang tinggi. Mesin ini menggunakan motor stepper sebagai
pemutar bol screw. Motor stepper dipakai karena ketelitian dalam putarannya.
Karena menggunakan menggunakan derajat dalam putaran. Motor stepper dapat
berputar dengan driver dan perpindahan putaran bedasarkan clock yang diberikan.
Lebar dan sempitnya clock mempengaruhi putaran dari motor stepper. Kecepatan
motor stepper dapat diatur pula menggunakan mode pada driver yaitu mode half
dan mode full step. Keduanya mempengaruhi kecepatan motor. Clock yang
diumpankan ke driver perlu diteliti lebar pulsa terhadap pengaruh putarannya.
Serta daya yang dipakai oleh motor stepper pada mode half dan mode full step.
Dengan tujuan untuk membandingkankonsumsi daya terhadap mode half dan full
step. Setelah dilakukan pengukuran ternyata secara keseluruhan dengan pemicu
clock 1-5 ms pada mode half kecepatan 19 Rpm sampai 26 Rpm mengalami
peningkatan daya dari + 88,88 mW sampai * 156,96 mW sedangkan pada
kecepatan > 26 Rpm dan < 67 mengalami penurunan teganagan + 156,96 mW
turun menjadi £ 70,72 mW. Sedangkan pada mode full step secara keseluruhan
kecepatan > 11 Rpm sampai < 34 Rpm mengalami peningkatan daya secara linier
dari 18,15 mW sampai 122,36 mW .Semakin lebar pulsa clock semakin rendah
kecepatan motor. Mode full step daya yang dipakai lebih rendah dari mode half
step. Mode full step putaran pelan sedangkan daya putar terhadap bol screw kuat.
Sedangkan mode half kecepatan putaran tinggi sedangkan daya putar terhadap bol
screw lemah.

Kata kunci : Motor stepper ,Clock, Daya Motor Stepper, Kecepatan Motor.
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ABSTRACT

The cutting machine is a cutting plate equipment with a high degree of
precision. This machine uses a stepper motor as a screw ball player. Stepper
motors are used because of the accuracy in the round. Because using using
degrees in lap. The stepper motor can rotate with the driver and the rotation of
the rotation based on the given clock. The width and narrow clock affects the
rotation of the stepper motor. Stepper motor speed can also be set to use mode in
the driver that is half mode and full step mode. Both affect motor speed. Clock
that is fed to the driver needs to be investigated pulse width against the influence
of its rotation. And power used by stepper motor in half mode and full step mode.
In order to compare the power consumption of half and full step mode. After the
measurement turned out in its entirety with the trigger clock 1-5 ms at half speed
mode 19 Rpm to 26 Rpm increased power from + 88.88 mW to + 156.96 mW
whereas at speeds> 26 Rpm and < 67 decreased teganagan + 156.96 mW down to
+ 70.72 mW. While in full step mode overall speed> 11 Rpm to < 34 Rpm has a
linear increase in power from 18.15 mW to 122.36 mW. The more clock pulse
width the lower the speed of the motor. Full power step mode used is lower than
half step mode. The full step mode turns slowly while the rotating power against
the screw bolts is strong. While the half-speed mode of rotation is high while the
rotary power against screw bol is weak.

Keywords : Stepper Motor, Clock, Stepper Motor Power, Motor Speed.
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