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ABSTRAK 
 

Masih banyaknya penggunaan inkubator bayi prematur yang bekerja secara 

manual, dan bersamaan dengan masih mahalnya harga inkubator bayi otomatis, 

sehingga diperlukan inkubator bayi prematur yang mampu menjaga suhu ruang 

inkubator tetap stabil sesuai dengan setpoint suhu. Oleh karena itu perlu dibuatkan 

desain prototype inkubator bayi prematur yang mampu mengendalikan suhu 

sesuai dengan nilai setpoint yang diinginkan.  

Penelitian ini menggunakan mikrokontroler tipe Arduino Uno R3 yang 

dilengkapi dengan penampil LCD 16x2, dan sensor suhu LM35 untuk membaca 

suhu ruang inkubator bayi agar tetap stabil sesuai dengan suhu setpoint, adapun 

heater yang digunakan untuk menghangatkan ruang inkubator menggunakan 

lampu pijar. Untuk pengujian sistem kendali suhu, dilakukan dengan memberikan 

berbagai variabel setpoint kemudian mengukur respon kendali terhadap perubahan 

suhu ruang inkubator. Pengukuran respon kendali dilakukan dengan menghitung 

waktu yang dibutuhkan sistem kendali terhadap perubahan suhu yang terbaca oleh 

sensor LM35. Untuk pengujian karakteristik sensor LM35 dilakukan dengan 

membandingkan antara sensor LM35 dengan thermometer digital. 

Dari hasil penelitian, diperoleh hasil bahwa output sensor LM35 

mengeluarkan tegangan 10mV setiap kenaikan suhu 1
o
C. Untuk pengujian waktu 

respon kendali suhu inkubator bayi diperoleh hasil sebagai berikut, pada kondisi 

heater padam sampai hidup lagi diperlukan waktu 2 menit, dan waktu yang 

diperlukan pada kondisi heater nyala sampai padam lagi diperlukan waktu  15 

menit. 

Kata kunci: microcontroler, inkubator, setpoint 
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ABSTRACT 

 

Still the number use of incubators premature babies who work manually, and 

along with the still high prices of baby incubator automatic, so that the necessary 

incubators premature babies who are able to keep the room temperature 

incubator remains stable in accordance with setpoint temperature.It is therefore 

necessary to make the design prototype incubator premature babies who are able 

to control the temperature setpoint value you want. 

This research uses the arduino Uno R3 microcontroler which is equipped 

with an LCD 16x2, and temperature sensor LM35 temperature incubator space to 

read the baby so that it remains stable in accordance with temperature setpoint, 

as for the heater used to warm up incubator spaces using incandescent bulbs. for 

testingtemperature control system, is done by providing a variety of variable 

setpoint control response then measure against a change of room temperature 

incubator. The measurement of the control response is done by calculating the time it 

takes to change temperature control system which is read by the sensor LM35. LM35 

sensor characteristics for the testing done by comparing between sensor LM35 

thermometer with digital. 

Of research results, obtained the results that the LM35 sensor output 

voltage 10mV issued per 1
o
C temperature rise. To test the response time to 

temperature control of incubator babies obtained the following results, on 

condition the heater goes out to live longer it takes 2 minutes, and the time 

required on the heater flame goes out again until it takes 15 minutes. 

 

Keywords : microcontrollers, incubator, setpoint 
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Nomor 

Persamaan 

∑ Jumlah - - 

% Persen % - 
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