SKRIPSI

RANCANG BANGUN SISTEM KENDALI SUHU
PADA PENETAS TELUR AYAM BERBASIS JAVA
MENGGUNAKAN FUZZY LOGIC CONTROL

IKA LARASATI
NIM. 201352020

DOSEN PEMBIMBING

Mohammad Igbal, S.T., M.T
Noor Yulita Dwi Setyaningsih, S.T., M.Eng.

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO
FAKULTAS TEKNIK
UNIVERSITAS MURIA KUDUS
2017



HALAMAN PENGESAHAN

RANCANG BANGUN SISTEM KENDALI SUHU PADA
PENETAS TELUR AYAM BERBASIS JAVA MENGGUNAKAN
FUZZY LOGIC CONTROL

IKA LARASATI
NIM. 201352020

Kudus, 27 Februari 2018
Menyetujui,

Pembimbing Utama, Pembimbing Pendamping,

Mohammad Igbal, S.T., M.T. Noor Yulita Dwi arfingsih, S.T., M.Eng.
NIDN. 0619077501 NIDIN.J0610079002

Mengetahui,
Koordinator Skripsi,

M=

Imam Abdul Rozaq, S.Pd., M.T.
NIDN. 0629088601



HALAMAN PENGESAHAN

RANCANG BANGUN SISTEM KENDALI SUHU PADA
PENETAS TELUR AYAM BERBASIS JAVA MENGGUNAKAN
FUZZY LOGIC CONTROL

IKA LARASATI
NIM. 201352020
Kudus, 27 Februari 2018
Menyetujui,
Ketua Penguyji, Anggota Penguji [, Anggota Penguji II,
Mohammad Dahlan, S.T., M.T. F. Shoufika Hilyana, S.Si., M.Pd. Mohammad Igbal, S.T., M.T.
NIDN. 0601076901 NIDN. 0006108503 NIDN. 069077501

Mengetahui
Ketua Program Studi Teknik Elektro

Mohammad Igbal, S.T., M.T.
NIDN. 069077501




PERNYATAAN KEASLIAN

Saya yang bertanda tangan dibawah ini :

Nama . lIka Larasati

NIM : 201352020

Tempat & Tanggal Lahir : Kudus, 15 Desember 1995

Judul Skripsi : Rancang Bangun Sistem Kendali Suhu Pada

Penetas Telur Ayam Berbasis Java Menggunakan
Fuzzy Logic Control

Menyatakan dengan sebenarnya bahwa penulisan Skripsi ini berdasarkan hasil
penelitian, pemikiran dan pemaparan ash dari saya sendiri, baik untuk naskah
laporan maupun kegiatan lain yang tercantum sebagai bagian dari Skripsi ini.
Seluruh ide, pendapat, atau materi dari sumber lain telah dikutip dalam Skripsi
dengan cara penulisan referensi yang sesuai.

Demikian pernyataan ini saya buat dengan sesungguhnya dan apabila di kemudian
hari terdapat penyimpangan dan ketidakbenaran dalam pernyataan ini, maka saya
bersedia menerima sanksi akademik berupa pencabutan gelar dan sanksi lain sesuai
dengan peraturan yang berlaku di Universitas Muria Kudus.

Demikian pernyataan ini saya buat dalam keadaan sadar tanpa paksaan dari pihak
manapun.

Kudus, 28 Februari 2018

Yang memberi pernyataan,

00

PIAH

Ika Larasati
NIM. 201352020



RANCANG BANGUN SISTEM KENDALI SUHU PADA PENETAS
TELUR AYAM BERBASIS JAVA MENGGUNAKAN FUZZY LOGIC

CONTROL
Nama mahasiswa : Ika Larasati
NIM : 201352020

Pembimbing
1. Mohammad Igbal, S.T., M.T.
2. Noor Yulita Dwi Setyaningsih, S.T., M.Eng.

RINGKASAN

Suhu merupakan salah satu faktor utama dalam penetasan telur ayam.
Penetasan telur ayam yang ada sekarang ini banyak dijumpai yakni menggunakan
lampu sebagai pemanas di dalam ruang tetas dengan kendali on/off. Tujuan dari
penelitian ini adalah pembuatan prototype sistem kendali suhu penetas telur ayam
berbasis java menggunakan fuzzy logic control. Menggantikan kendali on/off yang
ada dengan fuzzy logic control dan menggunakan elemen pemanas sebagai
pengganti lampu pijar. Metode yang digunakan dimulai dengan study literature,
perancangan hardware dan software, pembuatan hardware dan software, pengujian
alat, pengambilan data dan analisa. Pengujian yang dilakukan meliputi pengujian
sensor LM35DZ, pengujian fuzzy logic control method sugeno dan pengujian
respon sistem. Dari penelitian ini telah dihasilkan sistem kendali suhu berbasis java
dengan pemanas menggunakan elemen pemanas dan menggunakan fuzzy logic
control dengan pencapaian respon sistem pada kondisi steady state dengan setting
point 38°C membutuhkan waktu 1.084,9 detik (18,08 menit). Sedangkan pada
setting point 39°C membutuhkan waktu 1.083,04 detik (18,05 menit). Waktu yang
dibutuhkan respon sistem dalam mencapai kondisi steady state ketika mendapat
gangguan membutuhkan waktu 126.9 detik (2,115 menit).

Kata kunci : suhu, fuzzy, java, sugeno orde nol, kendali close loop.



DESIGN AND CONTROL OF TEMPERATURE CONTROL SYSTEM IN
CASH EQUIPMENT BASED ON JAVA USING FUZZY LOGIC CONTROL
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ABSTRACT

Temperature is one of the main factors in hatching chicken eggs. Hatching
chicken eggs that exist today are often found using a lamp as a heater in the
chamber with control on / off. The purpose of this research is the make a prototype
hatching chicken eggs with of fuzzy sugeno logic on java based egg hatching and
analysis of indoor hatchery temperature control system response.

Replaces on / off controls with fuzzy logic control and uses heating elements
instead of incandescent lamps. The method used begins with study literature, design
of hardware and software, manufacture of hardware and software, testing tools,
data retrieval and analysis. The tests include LM35DZ sensor testing, fuzzy logic
control method sugeno test and system response test. From this research has been
produced java based temperature control system with heater using heating element
and using fuzzy logic control with achievement of system response at steady state
condition with setting point 38 ° C takes time 1,084,9 second (18,08 minute). While
the setting point 39 ° C takes 1.083.04 seconds (18.05 minutes). The time required
for the system response to achieve steady state conditions when it gets interrupted
takes 126.9 seconds (2.115 minutes).

Keywords: temperature, fuzzy, java, sugeno orde zero, close loop control.
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