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2. Mohammad Dahlan,ST.MT

RINGKASAN

Penelitian yang berjudul monitoring tinggi air dengan ultrasonik pada dua
penampung air menggunakan arduino bertujuan untuk membuat prototype alat monitoring
tinggi air, yang akan mempermudah pengguna dalam pengawasan pada penampung air,
hasil monitoring akan ditampilkan pada layar LCD 20x4, berupa tinggi air dan keadaan
pompa berhenti atau beroperasi, yang di kendalikan oleh arduino sebagai pusat kendali dan
pemproses data.

Sensor ultrasonik akan digunakan untuk mengukur tinggi air, yang akan diletakkan
pada atas permukaan air pada penampung sehingga pulsa yang dipncarkan oleh sensor akan
langsung terpantul kembali. Parameter yang dapat diukur dalam penelitian yaitu tinggi air
penampung dengan satuan centimeter sehingga didapatkan alat yang memiliki akurasi yang
baik pada pembacaan tinggi air dengan nilai sebenarnya.

Hasil pengujian dengan menggunakan modul HC-04(modul ultrasonik), didapatkan
akurasi 98.94% pada batas atas penampung dari 10 hasil pengambilan data, hasil pengujian
akurasi pada batas bawah penampung akurasi 98.07% dari 3 kondisi tinggi air yang
ditentukan. dan presisi 97.46%, hasil pengujian akurasi pada batas bawah sumber akurasi
98.72% dari hasil pengujian sensor pada batas bawah sumber

Kata kunci: Arduino, Tinggi air, Ultrasonik
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ABSTRACT

Research of ultrasonic water monitoring of two water containers using arduino,
aims to create a prototype of a high-water monitoring tool, which will facilitate the user in
surveillance of the water container, the monitoring results will be displayed on a 20x4 LCD
screen, in the form of water height and the state of the pump stops or operates , controlled
by the arduino as the control and data processing center.

The ultrasonic sensor will be used to measure the water level, which will be placed
on the surface of the water in the container so that the pulses transmitted by the sensor will
immediately re-reflect. Parameters that can be measured in the research that is the height
of the reservoir water with the centimeter unit so that the tool is obtained that has a good
accuracy on the reading of water height with the actual value.

The test result using HC-04 module (ultrasonic module), obtained 98.94%
accuracy on the upper limit of the collection of 10 data collection results, accuracy testing
at the bottom limit of 98.07% accuracy container of 3 specified water level conditions. and
precision of 97.46%, accuracy test results on the lower limit of accuracy source 98.72% of
the sensor test results at the lower limit of the source

Keywords : Arduino, Water level, Ultrasonic
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