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RINGKASAN

Kemajuan dalam bidang ilmu teknologi. Industri maupun pekerjaan sehari-hari
banyak menggunakan tekanan. Khususnya dalam pemanfaatan tekanan udara. Alat
pemampat tekanan udara, dalam suatu bejana adalah kompresor. Penggunaan kompresor
ini sangat banyak kita temukan dalam lingkungan industri maupun masyarakat dalam
pekerjan yang menggunakan tekanan udara. Tekanan bisa saja menjadi berbahaya jika
penggunan tekanan ini tidak dikendalikan. Dengan resiko yang ada dalam penggunaan
tekanan maka penulis membuat sistem kendali tekanan udara pada tabung kompressor
berbasis arduino, yang diharapkan dapat meminimalisir kecelakaan kerja. Sistem yang
dibuat menggunakan sensor 1709 untuk pembacaan tekanan.

Sistem kendali tekanan ini terdiri dari Sensor tekanan 1709, SSR, LCD, Arduino
Nano, Relay, Magnetic valve. Pada penelitian menggunakan metode penelitiaan
pengembangan atau Research and Development (R&D). Penelitian dimulai dari studi
literatur, perancangan alat, pembuatan alat, pengujian alat, jika pengujian alat belum sesuai
dengan yang diharapkan maka kembali lagi ke tahapan perancangan alat, jika pengujian
alat sudah sesuai dengan apa yang diharapkan maka dilakukan analisa data. Setelah analisa
data sudah dilakukan maka tahapan selesai.

Analisa data dilakukan dengan cara mengkalibrasi sensor dengan alat ukur digital yang
telah tersedia dipasaran. Pengambilan data dilakukan berulang-ulang untuk mendapatkan
rata-rata pembacaan sensor, begitu pula untuk nilai error dan akurasi yang terdapat pada
sistem. Telah dibuat sistem kendali tekanan udara pada tabung kompressor berbasis arduino
nano. Hasil kalibrasi sensor dengan alat ukur digital merk universal mempunyai nilai error
0,71% atau mempunyai akurasi 99.29%. Pengujian respon sistem mempunyai selisih
antara setting point dengan pembacaan sensor sebesar 0,46 psi pada setting point puncak
dan sebesar 0,2 psi pada setting point bawah. Dengan setting point 40-80 psi, pengisian
membutuhkan waktu 18 detik untuk mencapai setting point puncak. Pada setting point 60-
80 psi, pengisian membutuhkan waktu 9 detik untuk mencapai setting point puncak.

Kata kunci : kompressor, sistem kendali, tekanan, arduino nano, sensor tekanan 1709.
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ABSTRACT

Progress in the field of technology. Industry and daily work a lot use of pressure
especially in the use of air pressure. The compression device air pressure in a vessel is a
compressor. The use of these compressors is very much _found in industrial and community
environments in work that uses air pressure. Pressure can be dangerous if the use of this
pressure is not controlled. With the risks which existsin the use of pressure, then the author
makes an air pressure control system on arduino-based compressor tube, which is expected
to minimize work accidents. The system is made using a 1709 sensor for pressure reading.

This pressure control system consists of Sensor tekanan 1709, SSR, LCD, Arduino
Nano, Relay, Magnetic valve. In research using development research methods or
Research and Development (R&D). Research starts from literature studies, tool design,
tool making, tool testing, if the testing tool is not as expected then back to the stage of
designing the tool, if the testing tool is in accordance with what is expected then data
analysis is performed. After the data analysis has been done, the stages are complete.

Data analysis is done by calibrating the sensor with digital measuring devices that
are available in the market. Data retrieval is done repeatedly to get average the sensor
reading, as well as for the error value and accuracy there is in the system. Has been created
air control system on the compressor Tube based Arduino Nano. Has the results of sensor
calibration with universal brand digital measuring devices has an error value 0,71% or
have accuracy 99,29%. System response testing has a difference between the setting point
and sensor reading of 0.46 psi at the peak setting point and 0.2 psi at the bottom setting
point. With a 40-80 psi setting point, charging takes 18 seconds to reach the peak setting
point. In the 60-80 psi setting point, charging takes 9 seconds to reach the peak setting
point.

Keywords . compressor, control system, pressure, Arduino nano, pressure sensor 1709.
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psi : Pounds Per Square Inche.
kpa  : Kilopascal.

LCD : Liquid Crystal Display.
SCL  : Serial Clock line.

SDA : Serial Data line.

SSR  : Solid State Relay.

ADC : Anolog to Digital Converter.
USB : Universal Serial Bus.

12C  : Inter Intergrated Circuit.
RT  :Rise Time.

ST : Settling Time.

DT  : Delay Time.

OS  : Overshoot.

TP : Time Peak.
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